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论 文 概 要 
 

一、 研究目的和方法 

恒星日滤波法可对 GNSS 监测时序的多路径误差进行修正。但当前一日数据缺失时，传

统恒星日滤波算法无法精确获取多路径误差模型，且传统恒星日滤波算法无法消除由多路径

效应造成的粗差项。为了精确获取多路径误差模型，本论文在传统恒星日滤波的基础上，提

出一种基于自适应 SSA及加权融合的恒星日滤波算法。 

二、 主要结果与结论 

利用本算法对 GNSS 滑坡监测结果实时修正后，其 N、E、U 三个方向定位精度分别提高

44%、47%、48%，相对于小波滤波方法，三方向均有不同程度提升；相对于传统恒星日滤波

算法，本文算法可有效去除多路径效应造成的粗差。利用自适应 SSA 及加权融合算法改正后

的 GNSS监测时序 RMS值平面方向优于 2mm，高程方向优于 5mm，可以满足滑坡监测预警需求。 

三、 主要创新点 

本文提出的基于自适应 SSA及加权融合的恒星日滤波算法，首先基于粗差位置判断并保

留由多路径效应引起的粗差，再利用自适应 SSA 算法提取出前三日的多路径误差，并对前三

日多路径误差时序加权融合，得到多路径误差改正模型，进而用于当日时序的实时改正。 

四、 科学意义和应用前景 

GNSS滑坡监测常采用短基线相对定位模式，其监测时序主要受到测量噪声和多路径效应

的影响，且在实时滑坡监测环境中，受监测环境、成本限制等问题，监测结果时间序列中的

多路径效应会更加显著。本算法适用于复杂环境下 GNSS 监测时序，可克服时序不连续、多

路径误差被误判为粗差等问题影响，广泛适用于 GNSS 滑坡、大坝、建筑物等监测环境下的

多路径误差去除。 

五、 解决的实际问题 

该算法可自适应的提取 GNSS 监测时序中的多路径误差，有效消除由多路径效应造成的

粗差项，且可解决数据缺失导致的多路径误差模型不精确问题，使得提取的多路径误差模型

更加精确可靠。 
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